
Final de carrera
electrónico

Control 
vía radio

NOX RE RYU



Final de carrera electrónico configurable desde el emisor.

Reducidas dimensiones (202mm), con un bajo nivel de ruido.

Funcionamiento a 12v (necesita transformador).

Hasta 2,5kg 45 revoluciones por minuto.

Para panel japonés de 5 vías

NOX RE RYU
El Motor NOX RYU, con final de carrera electrónico y receptor radio unidireccional, está diseñado para

panel japonés de 5 vías. Alimentado por corriente continua de 12v.

NOX RE RYU 80.021.001

Par nominal Velocidad Alimentación
Potencia
nominal

Amperaje
Tiempo de

trabajo
NºMax

rotaciones
Grado de

protección
Medida

largo
Peso
Max.

0.8 Nm 110 24v D.C 24 W 0.96 A 4 min ∞ IP 20 339 mm 2.5 Kg

REFERENCIA

CARACTERÍSTICAS TÉCNICAS



Positivo

Negativo

CONECTORES DEL MOTOR

ESQUEMA DE LAS CONEXIONES



REGULADOR CINTA
FINAL RIEL 5VÍAS RYU

80.021.007

REG. CINTA MOTOR
RIEL 5VÍAS RYU IZQ.

80.021.036

REG. CINTA MOTOR
RIEL 5VÍAS RYU DCHA.

80.021.026

TORNILLO FIJACIÓN
SOPORTE TECHO

80.021.010

UNION CINTA NOX
RYU

80.021.008

SOPORTE TECHO
REDONDO NOX RYU

80.021.009

SOPORTE CORREDERA
PORTATELA

80.021.012

ANGULAR SIMPLE

80.021.013

ANGULAR DOBLE

80.021.014

PORTA TELAS NOX
RYU  6M/U.

80.021.015

SOPORTE MOTOR
NOX RYU

80.021.011

CINTA NOX RYU
100M/U.

80.021.020

RIEL 5 VÍAS 6M/U.

80.021.025

ADAPTADOR A
CORRIENTE 24V 1A

80.021.016

SOPORTE ADAPTADOR 
CORRIENTE 

80.021.017

CABLE ADAPTADOR
CORRIENTE

80.021.018

SOPORTE FIJACIÓN
UNIÓN CINTA

80.021.019

ACCESORIOS

COMPATIBLE CON

KUMO WAVE

BD.100.001

MANDO KIK1

BD.003.101

KIKWALLL

90.003.101



Procedimiento: 
Desconecte el motor de la corriente eléctrica.1.

Mantenga el botón (SUBIR) del emisor que quiere enlazar pulsado durante tres segundos (3'’)2.

Vuelva a conectar el motor a la corriente ( con el botón SUBIR del emisor pulsado )3.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).4.

Pulse el botón (SUBIR) del emisor para confirmar.5.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).6.

Procedimiento: 
Mantenga el botón (PROG) del motor durante cinco segundos (5'’).1.

Pulse el botón (SUBIR) del emisor que quiere enlazar.2.

(3'') 

INSTRUCCIONES:

1. ENLAZAR EL PRIMER EMISOR

Desde el emisor:

Desde el botón del motor:

(5'') 



Procedimiento: 
Mantenga pulsado el botón (STOP) durante cinco segundos (5'’).1.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).2.

Pulse el botón (BAJAR) durante un segundo (1'’).3.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).4.

3. CAMBIO DE DIRECCIÓN  

(1'') (5'') 

2. CONFIGURAR LOS FINALES DE CARRERA  

Procedimiento: 
Pulse el botón (SUBIR) del mando y la cortina se moverá hasta encontrar el fin de carrera abierto.1.

Pulse el botón (BAJAR) del mando y la cortina se moverá hasta encontrar el final de carrera cerrado.2.



4. ENLAZAR UN NUEVO EMISOR

Procedimiento: 
Mantenga pulsado el botón (STOP) DEL EMISOR YA ENLAZADO durante cinco segundos (5'’).1.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).2.

Pulse el botón (SUBIR) DEL NUEVO EMISOR durante un segundo (1'’).3.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).4.

(5'') 

NUEVO EMISOREMISOR YA ENLAZADO

(1'') 

Procedimiento: 
Mantenga pulsado el botón (STOP) durante cinco segundos (5'’).1.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).2.

Pulse el botón (P2) del emisor durante cinco segundos (5'’).3.

El LED del motor parpadeará una vez (x1).4.

5. RESETEAR EL MOTOR A MODO FÁBRICA

(5'') (5'') 
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